DUTYMAX
Servomotores AC Brushless
1 a2 80 Nm




P Los servomotores Dutymax

complementario de los
accionamientos y servos, estos
servomotores estan ahora
disponibles como componentes
sueltos. De igual forma ocurre con
los otros elementos de control
descritos en otro catalogo, tales O
como dinamos tacométricas,
resolvers, 6 encoders digitales, en
los cuales se ha concentrado toda
la experiencia de las dos empresas
en el disefio, y fabricacién de
elementos rotativos.

La empresa ofrece ahora a los
fabricantes de sistemas de todo el

mundo esta
gama de
componentes
basados en
la alta calidad
Control Techniques Dynamics Ltd es la fabrica, donde y el disefio
se disefian y fabrican los servomotores del grupo sofisticado, combinado con el
Control Techniques, un lider mundial en el disefio, cumplimiento de un programa de calidad acorde con Q
produccion y soporte técnico de motores y la norma ISO 9002.

accionamientos. Mantiene esta posicion a través de un
compromiso de tecnologia superior y altas
prestaciones para satisfacer cada aplicacion.

En todo el mundo, los servomotores de Control
Techniques estan siendo usados en una gran variedad
de aplicaciones. La tecnologia sofisticada y las
técnicas avanzadas de fabricacion, aseguran que cada
servomotor sea capaz de satisfacer las mas altas
prestaciones, tolerancias y acabados.

Afos de experiencia de diseno especializado en
servomotores brushless, para aplicaciones militares,
aeroespaciales, y para instrumentacion en satélites
espaciales, han sido ahora reconducidos para
satisfacer las demandas del mercado industrial.
Originalmente disenados para ser un elemento vital




. Para una respuesta estable,

Los Servomotores Dutymax tienen
una excelente relacion
potencia/tamaio, dando una
maghifica respuesta dinamica.

y ésto es debido a:

® Diseno especial del circuito
magnético

@ Utilizacién de imanes de tierras raras
de alta energia

® Rotor laminado de baja inercia

"~ @ Perfil especial de las ranuras del
estator, en el tipo DS para
380/440V, 3 fases

@® Opcion de 3 fases 210/240V

La commutacién electronica es obtenida
mediante la utilizacion de un resolver
disenado y producido tambien por
Control Techniques, para asegurar una
muy alta fiabilidad y compatibilidad de
sistemas. El resolver estd montado
directamente en el eje del motor,
ofreciendo asi un sistema robusto y
preciso de medida para las sefiales de
velocidad y posicion, a fin de satisfacer
las necesidades de los sistemas de
control y accionamientos, méas
generalmente utilizados.

Los servomotores estan disponibles en
cinco (5) tallas :75, 95, 115, 142y 190
(mm de cuerpo cuadrado)

Esta gama ofrece pares nominales desde
1,3 hasta 80 Nm (hasta 25Kw), y pares
de pico hasta 110 Nm.

La velocidad base es de 3000rpm, con
las opciones de 2000, 4000 y 6000 rpm

CARACTERISTCAS PRINCIPALES
® Diseno de rotor modular

@ Equilibrado de rotor segun ISO 1940
grado 6.3

® Aislamiento clase H

® Elevada capacidad de disipacion
térmica

@® Proteccion térmica frente a

— altamente dinamica

sobrecargas

Robustos rodamientos con precarga.
Eje posterior

Opciones de dinamo y encoder
Obturador frontal hasta 3000 rpm

Proteccion IP 65 hasta 3000rpm con
el conector aéreo

Equipado de resolver especial para
la commutacion electrénica, con
opcion encoder y/6 detectores de
efecto hall

Freno de seguridad opcional, sin
incremento de la longitud

Imanes de tierras raras de alta
energia

Rotor laminado de alta energia

EXCELENCIAS DEL DISENO

Gran prestacion en relacion a su
tamano y peso

® IP65 sin coste especial (con el
conector aéreo)

® Conectores aéreos incluidos

® Freno de seguridad ajustable, en
fabrica

® Construccion modular que reduce el
coste

® Caja de terminales reorientable en 4
posiciones, cable ¢ conectores

@® Caracteristicas eléctricas
optimizadas para los accionamientos
DigitAx de Control Techniques y
compatible con la mayoria de los
disenos de los fabricantes de
sistemas

@ Flexibilidad para anadir elementos de
informacién (feedback)

Proteccion térmica en estandar




Especificaciones Técnicas

Motor

Tipo de proteccion
Aislamiento
Ovalidad

Equilibrado
Salida de eje

Control de Temperatura
Conexiones

Vibraciones e impactos

DIMENSIONES

4Taladros "L" equiespaciados en un "M"

Diseno estandar, tipo DS-380-440V 3 fases

Opcion, tipo MS-210-240V 3 fases

Motor sin conector aéreo: IP65

Obturacion de eje: IP65 hasta 3000rpm

Por encima de 3000 rpm: IP54 estandar, opcion IP65
Clase H BS 4999 parte 101 6 IEC 34-2

DIN 42955 clase N (opcion clase R) 6 BS 4999 parte
141 6 IEC 72, 72A

BS 6861 grado 6.3 6 ISO 1940 (opcional grado 2.5)
BS 4999 parte 141, chaveta y chavetero segtin BS
4235

Termistor PTC, 160°C conexion

Conectores separados 6 cables con obturadores
para motor, resolver y termistor, freno de seguridad
DEF Stan 0755 parte 2

Conector de freno
suministrado si hay freno
p Cadigo=C

Motor con caja de
terminales
Codigo=T

t R

Resolver

Tension 6V

Frecuencia 10 kHz
Primario Rotor

Ne de polos 2

Ratio de

transformacion 0.28 +/-10%
Fase de eje -142 normal
Corriente del

primario 40mA nominal

Potencia de entrada 120 mW max

Error eléctrico +15 mins
Total cero Volts 30.0 mV max
ImpedanciasZro 73 +j129

Zso0 116 +j159
7ss 95 +j162
Resistencia DC
(Excitacion del rotor) 28 ohm
Resistencia DC

(Salida de estator) 18 ohm
Rango de
temperaturas 55 to +155C norm

Inercia del rotor 0.2 kgm?x 10°®

Ho -

Chaveta y chavetero segun especificacion
BS 4235 parte 1 (forma A)

Motor con caja Hibrida
para entrada de cable y

conector,cédigo=H

Motor con caja de Terminales
para entrada de cable,cédigo=T

FRENO
Tamano Par a rotor Tensién de | Potencia de entrada Corriente Inercia Peso
blogueado alimentacion

Nm V.dc. w A kgm? x 10° kg

75 2 24 14 0.58 3.0 0.4

95, 6 24 30 1525, 29 055

115 12 24 30 1525 49 0.9

142 20 24 30 1525 128.0 2.25

190 40 24 25 1.04 128.0 2.25

190 60 24 25 1.04 250.0 2.50

NOTAS:

e Los frenos de seguridad estan sisefiados para la
funcion de parking y se activan cuando se quita la
tension .

e Por favor consultar al Drive Centre més préximo,
si su aplicacion requiere de freno dindmico en
condiciones de emergencia

e Para proteger el circuito de control del freno ,se
recomienda montar un diodo entre los terminales de
salida.Por favor solicitar esquema de conexion

e La longitud del motor es la misma con 6 sin freno



Dimensiones

Tamaio 75DS & 75MS 95DS & 95MS 115DS & 115MS 142DS & 142MS 190DS
Dimensiones\ongitud* A|/B|C|D|A|B|C|D|E|A|B|C|DJ|E|A|B|C D| E Al B|C| D
A | Longitud del cuerpo 225|254 |1283 |312 (235 |264 {293 |322 |351 |245 (274 (303 332 (361 {274 |303 |332 | 361|390 | 300| 354| 408 | 462
B | Lado del cuadrado del cuerpo 75.5 95.5 115.6 143.0 190.0
C | Diametro de encaje 59.993/60.012 79.993/80.012 94.991/95.013 129.989/130.014 180.014/179.989
D | Longitud de encaje 2.50 3.00 3.00 3.00 3.5
E1| Salida de eje frontal 23.0} 30.0 30.0[ 40.0 40.0 ‘ 50.0 50.0 59.0
E2| Salida de eje posterior 10.40/11.60 10.40/11.60 10.40/11.60 10.40/1160 N/S
F1| Diametro de eje frontal 11.0 ‘ 14.0 14.0 ‘ 19.0 19.0 ‘ 24.0 24.0 32 TBA
F2 | Diametro de eje posterior 12.0 12.0 12.0 12.0 N/S

! H1| Ancho de chaveta 4.0 5.0 5.0 6.0 6.0 8.0 8.0 10.0
H2| Alto de chaveta 125 16.0 16.0 21.5 21.5 27.0 27.0 35 approx
K | Ubicacion de los conectores del freno 16.0 16.25 14.0 21.5 49.5
L |Diametro de las fijaciones 5.8 7.0 9.0 11.5 14.72
M | Espaciado de las fijaciones 75.0 100.0 115.0 165.0 215.0
P |Lado del cuadrado de la brida 70.0/70.5 92.0/92.5 105.0/105.5 142.0/143.0 190
T | Espesor de la brida 5.8/6.2 5.8/6.2 8.8/9.2 10.8/11. 14.0/14.4
W | Didmetro de la tapa de resolver 71.0 71.0 71.0 71.0 Incluido en el cuerpo
Dimensiones, de la opcion con dos (2) conectores, codigo=C
R | Longitud de la caja de conectores 48.4 48.4 48.4 52.4 e onectores $6n
S | Ancho de la caja de conectores . 740 74.0 74.0 92.0 .mu!tlplr] quESE
enfichan directamente
U | Ubicacién de la caja de conectores 53.4 38.4 42.4 42.4 ala carcasa del
motor, en la posicién
V | Altura Total 125.4 145.4 165.4 196.4 que se observa en los
croquis de conexion.
Dimensiones, de la opcion con dos (2) cables a la caja de terminales 6 cable y conector, cédigo=H La posicion estandar
es de vista hacia la
R | Longitud de la caja de conectores | 110.0 110.0 110.0 110.0 parte frontal, no
obstante cualquier
1 S | Ancho de la caja de conectores 76.0 76.0 76.0 76.0 otra posiciona 90° es
& s e : posible bajo
U | Ubicacion de la caja de conectores 23.8 8.8 12.85 12.8 demanda.
V |Altura Total 119.0 139.0 159.0 190.0
NOTAS

*

La version DS esté disponible en 4 largos
para las tallas 95y 190, y 5 diferentes
largos en las tallas 95, 115y 142.

* La version MS esta disponible en ciertas
longitudes solamente, como se indica en
las tablas de prestaciones.

** El conector del freno se suministra solo si

el freno esta4 montado.




Prestaciones de la serie DS

Referencia del motor 75DS 95DS 115DS 142DS 190DS

Codigo de longitud ARt ip Al el bDbiEls B lelp || AlBlCc|D|E|A]lBICID

Par arotor bloqueado ~ Nm (1.3 (2.3 |3.1 [40]25|43|60|7.6|9.2|45 |74 (105/13.3[15.7|7.0 {12.0(17.0/26.0/26.0 | 22.0| 44.0|64.0|88.0

Par nominal Nm [1.2 |21 |28 |36|23|39 (54|69 |83|41|6.7|95|120[14.2]6.3 |10.8|15.3/19.8(23.2|20.0/40.0/58.0/80.0
Par de pico Nm |4 |7 |9 |12]|8 13|18 |23|28 |14 22| 32| 40|47 |21 |36 |51|66]|78]| 28] 55]80.0/110
Inercia kgm® 10° {0.06 [0.11 [0.16 | 0.2 |0.15]0.260.37 [0.49| 0.6 {0.42|0.71 | 0.99| 1.26|1.54 |0.85 |1.46 [2.07|2.68| 3.3 | 5.0 | 9.7.|14.4|19.1
Peso kg [3.0 [3.7 |44 |51 50|61 [72(83|95|65|82]99|11.6/13.2[10.9(13.2]15.5/17.8/20.5| 26 | 33 | 40 | 48

Caracteristicas a diferentes velocidades

Estandar-Codigo 30 velocidad base 3000rpm , con Kt=1.6Nm/Arms y Ke=98V/Krpm

b

Potencia nominal KWatt [ 0.4 [0.7 09 [1.2]08]|13|17]|22|26|13|21|30]|38|45|20 34|49 63|74 6.3 [126/18.0/25.0 Q

Par a rotor bloqueado  Arms [ 0.9 |15 [2.0 |25 | 16|27 (38|48 (58|29 |47|66|84|99|44 |75[10.7/13.8/16.3|13.2/26.0{34.0/52.0
Opcion-Codigo 20 velocidad base 2000rpm , con Kt=2.4Nm/Arms y Ke=147V/Krpm

Potencia nominal KkWatt 10.24 [0.430.58 [0.75]0.47| 0.8 | 1.2 | 1.4 | 1.7 |084| 1.4 | 20| 25|3.0|1.3 |22 |32 |42 |47 |42]|84]|121]16.7

Par a rotor bloqueado A rms [0.55 /1.0 {1.3 [1.7 | 1.0| 1.8 |25 32|38 (1.9 |31 | 44|55|65(29 |50 |71 |92 |10.8|9.2|18.3/26.5 36.6
Opcion-Cadigo 40 velocidad base 4000rpm , con Kt=1.2Nm/Arms y Ke=73.5V/Krpm

Potencia nominal kWatt | 0.5 [0.88(1.16 | 1.5 [0.95| 1.6 | 22|29 35|17 |28 | 40|50|60|26 |44 |64 [84|94]| - | -| - | -

Par a rotor bloqueado A yms (1.1 |19 |26 [33]21|36(50|63|77]38|6.2|88|11.1/13.1(558 |10.0|142]183|21.7| - | -| - | -
Opcion-Cadigo 60 velocidad base 6000rpm , con Kt=0.8Nm/Arms y Ke=49V/Krpm

Potencia nominal KWatt {0.75]1.3 [1.75 [2.25| 1.4 | 26 | 3.4 | 44 |52 |26 [ 42| 60| 75|9.0]|39 |66 |95 [125(140]| - | - | - | -

Par a rotor bloqueado  Arms [ 1.6 [2.9 [3.9 [50[3.1|54|75|95[11.5]56 |9.3|13.1]/16.6/19.6/88 [15.0(21.3|275(325| - | - | - | -

Ver catélogo de reductores

Ejemplo

0 = Sin freno

Longitudes
1 = Con freno a 24V dc

Tallas 75, 95, 115, 142, 190 de motores A,B,C,D or E

Tipo DS - 380V 3ph, 50/60 Hz Velocidad base continua H=Hibrido  (estandar) terminales para potencia y
estandar 30 = 3,000 rpm conggtor para resol\{er +PTC
opciones 20 = 2,000 rpm C=Conector (opci6n) para potencia y para resol

40 = 4,000 rpm +PTC
60 = 6,000 rpm T=Terminales (opcion) para potenciay resolver,PTC




Prestaciones de la serie MS

Referencia del motor 75MS 95MS 115MS 142MS

Cadigo de longitud A B A B 6] D E A B 5 A B c
Par a rotor bloqueado Nm 12 22 24 4.1 57/ 7.2 8.7 4.0 7.0 10.0 6.6 13 16.0
Par nominal Nm 11 2.0 21 3.6 5.1 6.5 7.8 3.6 6.3 9.0 5.9 10.0 14.0
Par de pico Nm 3.6 6.6 7.0 12.0 17.0 215 126.0 120 | 21:0 30.0.} 20.0 |.34.0 48.0
Inercia kgm? 10° 0106 |- 0.11 0.15 | 026 0.37 0.49 0.6 042 | 0.71 099 1 085 | 146

Peso Kg 343 4.0 5.3 6.4 75 8.6 9.8 6.8 85 10:2. | 109 | 132 -

Caracteristicas a diferentes velocidades

Estandar-Cédigo 30 velocidad base 3000rpm, con Kt=0,9Nm/Arms y Ke=55V/Krpm

‘ ) Potencia nominal kWatt 03 0.6 0.7 1.1 1.6 2.0 2.4 1.2 1.9 2.9 1.8 3.1
Par a rotor blogueado A.rms 13 2.4 2.7 4.6 6.3 8.0 9.7 4.4 7.8 11.1 i 12.6

Opcion-Codigo 20 velocidad base 2000rpm, con Kt=1.35Nm/Arms y Ke=83V/Krpm

Potencia nominal kWatt 0.2 0.4 0.4 0.8 1.0 1.4 1.6 0.8 13 1.9 12 2.1 2.9

Par a rotor blogqueado A.rms 0.9 16 18 3.0 4.2 53 6.4 3.0 52 7.4 49 8.4 11.9

Opcion-Cédigo 40 velocidad base 4000rpm, con Kt=0.68Nm/Arms y Ke=42V/Krpm

Potencia nominal kWatt 0.5 0.8 0.9 15 2.1 27 32 15 2.6 3.8 2.4
Par a rotor bloqueado A.rms 1.8 37 35 6.0 8.4 10.6 12.8 5.9 10.3 14.7 9.7
Opcion-Cédigo 60 velocidad base 6000rpm, con Kt=0.45Nm/Arms y Ke=27.5V/Krpm

Potencia nominal kWatt 0.7 13 13 2.3 32 - - 23 39 57

Par a rotor bloqueado A.rms 2.7 4.9 5.3 9.1 12.7 - - 8.9 15.6 22.2

Ver catélogo de reductores

0 = Sin freno

Longitudes
1 = Con freno a 24V dc

de motores A,B,C,D or E

Tallas 75, 95, 115 & 142

i . ) ) T=Terminales (estandar) para
Tipos MS - 220V 3ph. 50/60 Hz Velocidad base continua potencia y Resolver+PTCp
estandar 38 = 2888 rpm
i =/, rom
OPCIONES 45 = 41000 rpm
60 = 6,000 rpm




United Kingdom

Control Techniques (North)
Latchmore Industrial Park
Lowfields Road,

Leeds. LS12 6DN

Telephone: (0113) 2 423400
Fax: (0113) 2 423892

Control Techniques (Midlands)
Junction 2 Industrial Estate
Demuth Way, Oldbury, Warley.
B69 4LT

Telephone: (0121) 544 5595
Fax: (0121) 544 5204

Control Techniques (South)

Unit 26, North Luton Industrial Estate
Sedgwick Road, Luton LU4 9DT
Telephone: (01582) 583322

Fax: (01582) 575156

Control Techniques Precision Systems Ltd.
Cranfield House, 81-83 Tenter Road,
Northampton NN3 1AX

Telephone: (01604) 646333

Fax: (01604) 642225

Control Techniques Dynamics Ltd.
Southway, Walworth Industrial Estate,
Andover, Hants SP10 5AB
Telephone: (01264) 324155

Fax: (01264) 356561

Europe

Control Techniques SpA

Via Brodolini 7, 20089 Rozzano, Milan, Italy
Telephone: (2) 575751

Fax: (2) 57512858

Control Techniques SpA - Drive Centre Veneto
Via Ortigara 13, 36051 Creazzo (Vicenza), ltaly
Telephone: (444) 341311

Fax: (444) 341317

Control Techniques B.V.

PO Box 300, 3360 AH Sliedrecht, Holland
Telephone: (1) 844 20555

Fax: (1) 844 20721

ASI Control Techniques

PO Box 7044, N-3007 Drammen, Norway
Telephone: (32) 235100

Fax: (32) 235101

Control Techniques NV/SA

Hoge Wei 1, 1930 Zaventem, Belgium
Telephone: (2) 7252721

Fax: (2) 7254940

Control Techniques GmbH
MeysstraBe 20

D-53773 Hennef, Germany
Telephone: (0)2242 877-0
Fax: (0)2242 877277

Control Techniques GmbH
Rodensteinstr. 19
D-64625 Bensheim
Germany

Telephone: (0)6251-17700
Fax: (006251 177098

Control Techniques GmbH
Rohrsdorfer Allee 14
D-09247 Rohrsdorf
Germany

Telephone: (0)3722 52030
Fax: (013722 520330

Control Techniques GmbH
Max-Eyth-StraBe 23

D-71254 Ditzingen-Hirschlanden
Germany

Telephone: (0)7156-9556-0
Fax: (0)7156-9556-98

Control Techniques GesmbH
TraunuferstraBe 109, A-4052 Ansfelden
Austria

Telephone: (7229) 78948-0

Fax: (7229) 7894810

CTS Control Techniques GmBH
Im Langacker 31

5405 Baden-Dattwil

Switzerland

Telephone: 56 493 0036

Fax: 56 493 0068

Control Techniques Iberia, S.A.
Carrer de Llobregat, Nave 8

Poligono Industrial El Pla

08750 Molins de Rei, (Barcelona) Spain
Telephone: (3) 680 1661

Fax: (3) 680 0903

Control Techniques Endustriyel Kontrol Sistemleri
Sanayii Ve Ticaret A. S., Kayisdagi Cad, Poyraz Sok,
Er-Togay Is Merkezi 4/24

81040 Kadikoy, Istanbul, Turkey

Telephone: (216) 4182420

Fax: (216) 4182423

Control Techniques - Vues s.r.o.
Mostecka 26, 61400 Brno, Czech Republic
Telephone: 545321112

Fax: 545213896

Control Techniques A.S

Elektronvej 1, 2670 Greve, Denmark
Telephone: 4369 6100

Fax: 4369 6101

Control Technika Kft

1108 Budapest, Venyige u.3
1475 Budapest, PF.225., Hungary
Telephone: (1) 2657262

Fax: (1) 2605483

USA

Control Techniques Drives Inc.
Providence Drive Centre

4 Blackstone Valley Place,
Lincoln, Rhode Island 02865, USA
Telephone: (401) 333 3331

Fax: (401) 333 6330

Control Techniques Drives Inc.
Buffalo Drive Centre

3036 Alt Boulevard, Grand Island,
New York 14072, USA
Telephone: (716) 773 2321

Fax: (716) 774 3716

Control Techniques Drives Inc.

Charlotte Drive Centre

2716-G Interstate Street, Charlotte, North Carolina,
USA

Telephone: (704) 393 3366

Fax: (704) 393 0900

Control Technigues Drives Inc.
Dallas Drive Centre

1226 Exchange Drive,
Richardson, Texas 75081, USA
Telephone: (214) 783 1831
Fax: (214) 783 9978

Control Techniques Drives Inc.
Chicago Drive Centre

95 Brandon Court

Glendale Heights, lllinois 60139, USA
Telephone: (708) 893 5249

Fax: (708) 893 4156

Control Techniques Drives Inc.
Cincinnati Drive Centre

7120 Buffington Road,
Florence, Kentucky 41042, USA
Telephone: (606) 689 4900
Fax: (606) 689 5344

Asia Pacific -

Control Techniques Thailand Ltd.
99/71-72 Prachachuen Road

Ladyao, Jattujak, Bangkok 10900, Thailand
Telephone: (2) 580 7644

Fax: (2) 591 4559

Control Techniques Drives Malaysia Sdn Bhd
11 Jalan PJS 11/18, Bandar Sunway,

46150 Petaling Jaya,

Selangor, Darul Ehsan, Malaysia

Telephone: (3) 734 9776

Fax: (3) 733 9592

Control Techniques Singapore Pte Ltd.
#11-01 Henderson Industrial Park

219 Henderson Road, Singapore 0315
Telephone:2716377

Fax: 2721302

Control Techniques India Pvt Ltd.

Developed Plot 117B ,

Dr. Vikram Sarabhai Instronic Estates, Perungudi,
Madras 600-096, India

Tel: (44) 492 9062

Fax: (44) 492 9062

P.T. Kontroltek Indopratama

JI. Kelapa Hibrida Raya

Blok PD14 No.14-15, Kelapa Gading Permai,
Jakarta Utara 14250, Indonesia

Telephone: 21 452 5146

Fax: 21 452 5142

Control Techniques Australia Pty Ltd.
A.C.N. 003 815 281, 16 - 18 Tucks Road
Seven Hills, NSW 2147, Australia
Telephone: (2) 838 7222

Fax: (2) 838 7764

Control Techniques Vietnam Co Ltd.
208 Hai Ba Trung, Quan 1

TP/Ho Chi Minh City, Vietnam
Telephone: 8241632

Fax: 8298540

Emerson Electric (China) Holdings Ltd.
Control Techniques Shanghai Office

227 Caobao Road, Shanghai, P.R. China 200233
Telephone: (86) 21 408 5747

Fax: (86) 21 408 3282

WORLDWIDE

Part No. 0175-2037

La informacién contenida en este manual es sélo para guia de los utilizadores y su contenido no forma parte de ningun contrato. La exactitud en

la informacién, no puede ser garantizada, ya que CONTROL TECHNIQUES esta en un proceso continuo de mejora y por tanto se reserva el

derecho de cambiar la especificacion de sus productos sin aviso previo.




